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UNIDAD 1: Accionamientos, automatizacion, mando y control. Definiciones (15 hs reloj)

Resultados de aprendizajes: RA1, RA2
Objetivos:
a- Introduccioén al concepto de accionamiento
b- Introduccion del accionamiento en el ambiente domiciliario e industrial
c- La conexion de un accionamiento de potencia a la Iinea eléctrica — uso del dispositivo
adecuado
d- Introduccion a los automatismos, relacion entre el equipamiento eléctrico y el sistema
de accionamiento y control
Contenidos:
e Concepto de accionamiento eléctrico
e Estructuras de accionamientos eléctricos. Ejemplos
» Dispositivos de mando y control. Contactos NA y NC. EI contactor. El relé. Seleccion de

estos dispositivos
e Simbologia de dispositivos segun normas.
Circuitos de control y potencia con logica de contactos. Caracteristicas de dichos

contaclos.
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UNIDAD 2: Caracteristicas de maquinas eléctricas, mecanismos y cargas seleccionadas. Cargas
de impacto. (12 hs reloj)
Resultados de aprendizajes: RA1, RA4
Objetivos:
a- Descripcion de las caracterfsticas de cupla
b- Velocidad de los motores y de las cargas
c- Seleccion de los motores segun la caracteristica de carga
d- Estabilidad del conjunto motor - carga

Contenidos:
» Caracterfsticas mecanicas de maquinas eléctricas y mecanismos

» Caracterfsticas de motores eléctricos y mecanismos

e Par motor y resistente

* Reduccion de pares resistentes y momentos referidos al eje motor.
e Diagrama de carga

e Cargas de impacto

* Reégimen estable para distintas clases de cargas y motores

» Puntos de trabajo estables e inestables

UNIDAD 3: Seleccion de motores eléctricos segun cargas accionadas y tipos de servicios. (12 hs
reloj)
Resultados de aprendizajes: RA1, RA4
Objetivos:
a- Seleccion de motores segun la carga, atmosfera de trabajo y tipo de servicio
b- Descripcion y célculo de dispositivos de arranque de un motor
c- Seleccion de método segun consideraciones técnico-econdmicas.
Contenidos:
* Repaso del régimen de funcionamiento de maquinas de CC y CA
* Arranque de motores de CC. Arranque en vacio. Arranque con distintos tipos de carga.
Arrangue con resistencias.
* Arranque de motores asincronicos monofasicos. Tipos de arrangues. Posibilidad de

inversion de giro
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UNIDAD 4: Estudios de casos de sistemas electromecanicos. Evolucion de pares, velocidades
y corrientes (10 hs reloj)
Resultados de aprendizajes: RA1, RA4

Objetivos:
a- Repaso del principio de funcionamiento de motores de CC y CA

b- Repaso de curvas caracterfsticas tedricas de par, velocidad y corrientes

Contenidos:
* Seleccion del motor a utilizar para resolver una necesidad, teniendo en cuenta la tension

disponible y la criticidad de la aplicacion

» Estudio de la variacion de velocidad del motor referido a la caracteristica de la carga

UNIDAD 5: Regulacion de velocidad, par y potencia. Aplicaciones. (10 hs reloj)
Resultados de aprendizajes: RA1, RA4

Objetivos:
a- Determinar limitaciones de los motores segun sus curvas de velocidad, par y potencia.

b- Identificar aplicaciones de la variacion de velocidad

Contenidos:

* Seleccion del tipo de variacion de velocidad a utilizar para resolver una necesidad

Ejemplos de variacion de velocidad en aplicaciones reales

UNIDAD 6: Variadores de velocidad. Puesta en servicio. Modo escalar y vectorial. (6 hs reloj)
Resultados de aprendizajes: RA1, RA2, RA4

Objetivos:
a- Repaso de rectificadores monofasicos vy trifasicos y modulacion

b- Conocer las aplicaciones y limitaciones de los variadores de velocidad
c- Parametrizar un variador y realizar la puesta en marcha de este.

Contenido:

e Principios de funcionamiento de un variador de velocidad

e Caracteristicas de potencia, par y velocidad
e Relacion U/f

Control escalar y control vectorial
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* Control de velocidad y aceleracion por entradas digitales, analogicas, panel y

comunicacion
* Laboratorio de control de motor con Variador de Frecuencia,

UNIDAD 7: El PLC, principio de funcionamiento y aplicaciones. Programacion bésica e
interpretacion de bloques programables. (12 hs reloj)
Resultados de aprendizajes: RA1, RA2, RAS
Objetivos:
a- Conocer las aplicaciones y funcionamiento de los PLC
b- Conocer los distintos lenguajes de programacion
Contenido:
¢ Definicion de PLC. Definicion de Relé programable

e Principio de funcionamiento de PLC
Estudio de capa fisica (hardware). PLC modulares. PLC montables en racks. Entradas y

[ ]
salidas digitales. Entradas y salidas anal6gicas. Entradas y salidas especiales:

temperatura y presion)
e Estudio de software. Lenguajes de programacion:

Interpretacion, creacion y ejecucion de programas.

Ladder, Graffset, blogues.

e Niveles de seguridad SIL
e PLC de seguridad
e Laboratorio de PLC

UNIDAD 8: Estudio y simulacion de los sistemas electromecénicos. Andlisis de transitorios. Uso

de Matlab — Simulink. (4 hs reloj)
Resultados de aprendizajes: RA1, RA2, RA4
Objetivos:
a- Conocer la herramienta informatica
b- Simular los distintos arrangues de motores de CA'y ver la respuesta grafica
c- Verificar la respuesta transitoria del motor de CA con distintas condiciones simuladas

Contenidos:

f ion de sistemas de control con compuertas légicas
). 30 ’

y andlisis de la respuesta transitoria en arranque
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3 Ejomplo do ropreseniacion, simuiacion y anaiisis de I reopuesta Transtona en arrangue
estrella triangulo de motor asincronico de CA

NOTA 1. En las horas reloj destinadas a las Unidades Tematicas estan incluidas 16 he, de

Aclividades Practicas (TP) distribuidas en propuestas de:

¢ Clases invertidas grupales - 6Hs

Clases invertidas individuales — 6Hs

[ ]
Defensa de gjercicios particulares o problematicas reales — 4Hs

NOTA 2:
Y se consideran Tiempo destinado a Proyecto con clase invertidas y defensas (16 hs reloj)

Resultados de aprendizajes: RA3
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